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(@)
Z :={s,e,l,r}
¥ :={00,1}

6= { ) (T707+1)7(5 0) (T 0, +1)a(531) (67170)

(7" D) (lvov _1)7( ) = (T 0 +1)a (Tv 1) = (6, 170)
(,0) = (r,0,+1),(1,0) = (1,0, =1), (1,1) = (e, 1,0)}
M :=(Z,%,6,s,¢)
(b)
Z :={s,e,l,r}
¥ :={00,1}
d:= {(s,0)— (r,0,+1),(s,1) — (e,1,0)
(7“ D) (1707_1)’( 70)H( aO +1)a( 1)'_)(67170)
(1.0) = (r,0,+1), (1,0) = (1,0, ~1), (1. 1) — (e, 1,0)}

M :=(Z,%,6,s,¢€)

Diese Turingmaschine ist nichtdeterministisch, da fiir den Fall (s, 0) keine mdogliche Folgekonfiguration
existiert. Dies ist in der Praxis von wenig Belang, da dieser Fall nach der geforderten Aufgabenstellung
ohnehin nicht auftreten kann, aber nichtsdestoweniger ist die TM damit nichtdeterministisch.

Beispiel
100s0 F 100070 + 100000 +
101000 + 100700 F 100070 F
1000070 1000000 F 1000000 +
1070000 + 17100000 F 1070000 F
1007000 F 1000700 = 1000070 F
10000070 F 10000000 F 10000000 F
10010000 F 10100000 F 11000000 F
11000000 F 1000000

Dieses Beispiel funktioniert fiir beide oben angegebenen Turingmaschinen gleichermafien, da sie sich
nicht in ihrer Funktion unterscheiden.



